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[57]申請專利範圍
1.　一種影像編碼方法，其主要係包括下列步驟：啟動步驟：當車輛發動時，系統自動啟
動，或由使用者手動啟動系統，啟動後進入影像擷取步驟；影像擷取步驟：利用影像擷

取單元，將路面影像資料進行擷取，並將擷取所得之影像進行調整變數步驟；調整變數

步驟：藉由影像變化率、及影像複雜度進行判定，調整編碼所需之 I畫格、P畫格、B畫
格量化位階，並設定 I畫格、P畫格畫格間距及移動預估搜尋範圍；編碼步驟：依照上
述調整變數步驟所設定之數值進行影像編碼，並將編碼後影像資料進行儲存步驟，或依

照使用者需求進行顯示步驟；儲存步驟：將進行編碼步驟後之影像資料儲存於資料儲存

單元；顯示步驟：將進行編碼步驟後之影像資料展示於顯示單元上；俾利，藉由上述步

驟，將影像擷取步驟所擷取之影像資料，依照影像變化率及影像複雜度，經過調整後，

進行編碼步驟，藉此達到有效率儲存影像資料之功效。

2.　根據申請專利範圍第 1項所述之影像編碼方法，其中該調整變數步驟中，影像變化率係
利用速率進行判定，當速率小於 30km/hr時係設為低度影像變化率，速率於 30km/hr至
80km/hr之間係為中度影像變化率，速率大於 80km/hr時係為高度影像變化率者。

3.　根據申請專利範圍第 1項或第 2項任一所述之影像編碼方法，其中該調整變數步驟中，
該影像複雜度係利用熵之數值進行判定，該熵之公式係為：

S為影像資料中所

出現符號之集合，q為 S集合之總數；當所計算熵之數值係小於 0.5位元/單位畫素時係
設為低度影像複雜度，當熵之數值係介於於 0.5位元/單位畫素至 1.0位元/單位畫素時係
設為中度影像複雜度，當熵之數值係大於 1.0位元/單位畫素時係設為高度影像複雜度者。

4.　根據申請專利範圍第 1項所述之影像編碼方法，其中該調整變數步驟中，影像變化率係
利用速率進行判定，當速率小於 30km/hr時係設為低度影像變化率，速率於 30km/hr至
80km/hr之間係為中度影像變化率，速率大於 80km/hr時係為高度影像變化率；該影像複
雜度係利用熵之數值進行判定，該熵之公式係為：
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S為影像資料中所

出現符號之集合，q為 S集合之總數；當所計算熵之數值係小於 0.5位元/單位畫素時係
設為低度影像複雜度，當熵之數值係介於於 0.5位元/單位畫素至 1.0位元/單位畫素時係
設為中度影像複雜度，當熵之數值係大於 1.0位元/單位畫素時係設為高度影像複雜度；
該低度影像變化率且低影像複雜度之 I畫格：P畫格：B畫格量化位階比值係為 6：6：
10；該低度影像變化率且中影像複雜度之 I畫格：P畫格：B畫格量化位階比值係為 8：
8：10；該低度影像變化率且高影像複雜度之 I畫格：P畫格：B畫格量化位階比值係為
8：10：10；該中度影像變化率且低影像複雜度之 I畫格：P畫格：B畫格量化位階比值
係為 10：10：10；該中度影像變化率且中影像複雜度之 I畫格：P畫格：B畫格量化位
階比值係為 10：12：12；該中度影像變化率且高影像複雜度之 I畫格：P畫格：B畫格
量化位階比值係為 12：14：14；該高度影像變化率且低影像複雜度之 I畫格：P畫格：
B畫格量化位階比值係為 15：15：15；該高度影像變化率且中影像複雜度之 I畫格：P
畫格：B畫格量化位階比值係為 20：16：16；該高度影像變化率且高影像複雜度之 I畫
格：P畫格：B畫格量化位階比值係為 20：20：20者。

5.　根據申請專利範圍第 1項所述之影像編碼方法，其中該調整變數步驟中，影像變化率係
利用速率進行判定，當速率小於 30km/hr時係設為低度影像變化率，速率於 30km/hr至
80km/hr之間係為中度影像變化率，速率大於 80km/hr時係為高度影像變化率；該影像複
雜度係利用熵之數值進行判定，該熵之公式係為：

S為影像資料中所

出現符號之集合，q為 S集合之總數；當所計算熵之數值係小於 0.5位元/單位畫素時係
設為低度影像複雜度，當熵之數值係介於於 0.5位元/單位畫素至 1.0位元/單位畫素時係
設為中度影像複雜度，當熵之數值係大於 1.0位元/單位畫素時係設為高度影像複雜度；
該低度影像變化率且低影像複雜度之 I、P畫格間距係為 30：15；該低度影像變化率且
中影像複雜度之 I、P畫格間距係為 30：10；該低度影像變化率且高影像複雜度之 I、P
畫格間距係為 30：05；該中度影像變化率且低影像複雜度之 I、P畫格間距係為 20：10；
該中度影像變化率且中影像複雜度之 I、P畫格間距係為 20：05；該中度影像變化率且
高影像複雜度之 I、P畫格間距係為 15：05；該高度影像變化率且低影像複雜度之 I、P
畫格間距係為 10：05；該高度影像變化率且中影像複雜度之 I、P畫格間距係為 06：03；
該高度影像變化率且高影像複雜度之 I、P畫格間距係為 06：02者。

6.　根據申請專利範圍第 1項所述之影像編碼方法，其中該調整變數步驟中，影像變化率係
利用速率進行判定，當速率小於 30km/hr時係設為低度影像變化率，速率於 30km/hr至
80km/hr之間係為中度影像變化率，速率大於 80km/hr時係為高度影像變化率；該影像複
雜度係利用熵之數值進行判定，該熵之公式係為：

S為影像資料中所

出現符號之集合，q為 S集合之總數；當所計算熵之數值係小於 0.5位元/單位畫素時係
設為低度影像複雜度，當熵之數值係介於於 0.5位元/單位畫素至 1.0位元/單位畫素時係
設為中度影像複雜度，當熵之數值係大於 1.0位元/單位畫素時係設為高度影像複雜度；
該低度影像變化率且低影像複雜度之移動預估搜尋範圍係為 5；該低度影像變化率且中

(2)
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影像複雜度之移動預估搜尋範圍係為 5；該低度影像變化率且高影像複雜度之移動預估
搜尋範圍係為 5；該中度影像變化率且低影像複雜度之移動預估搜尋範圍係為 10；該中
度影像變化率且中影像複雜度之移動預估搜尋範圍係為 10；該中度影像變化率且高影像
複雜度之移動預估搜尋範圍係為 15；該高度影像變化率且低影像複雜度之移動預估搜尋
範圍係為 15；該高度影像變化率且中影像複雜度之移動預估搜尋範圍係為 15；該高度影
像變化率且高影像複雜度之移動預估搜尋範圍係為 15者。

7.　一種影像編碼裝置，其主要係包括一影像擷取單元、一編碼運算單元、一資料儲存單
元、以及一顯示單元，其中：該影像擷取單元係裝設於車輛，利用該影像擷取單元攝錄

原始影像資料，並將所攝錄之原始影像資料傳輸至編碼運算單元；該編碼運算單元係接

收影像擷取單元所攝錄之原始影像資料，根據影像變化率、影像複雜度調整編碼所需之

I畫格、P畫格、B畫格數量分配比率，將原始影像資料進行編碼，並將編碼後之影像資
料傳送至資料儲存單元或顯示單元；該資料儲存單元係將編碼運算單元編碼後之影像資

料進行儲存，以備日後使用；該顯示單元係將編碼運算單元編碼後之影像資料播放，以

供使用者觀看；俾利，藉由編碼運算單元，使所攝錄之影像資料經過編碼後，有效率壓

縮儲存所需佔置容量，且能夠達到最佳之影像資料畫質者。

圖式簡單說明

第一圖係本發明影像編碼方法步驟流程示意圖。

第二圖係本發明編碼參數配置示意圖。

第三圖係本發明影像編碼裝置系統配置示意圖。
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