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車輛倒車軌跡輔助技術車輛倒車軌跡輔助系統開發

技術建立目的

‧協助國內車輛業者開發先進倒車輔助系統產品

‧輔助業者建立車輛運動模型、軌跡影像合成處理
與ECU電路設計等技術

特色
‧可依據方向盤轉角預知倒車軌跡路徑

‧具備參考距離及車身寬度延伸輔助線

‧FPGA晶片化處理平台

‧適用於各種車型
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成果展示

倒車軌跡驗證

車輛運動模型

Grunder_方向盤左打360o及540o

-200

0

200

400

600

800

-1000 -800 -600 -400 -200 0

X方向軌跡, cm

Y
方

向
軌

跡
, 

cm Prediction_360

Experiment_360

Prediction_540

Experiment_540

Grunder_方向盤左打360o及540o

-200

0

200

400

600

800

-1000 -800 -600 -400 -200 0

X方向軌跡, cm

Y
方

向
軌

跡
, 

cm Prediction_360

Experiment_360

Prediction_540

Experiment_540

先進倒車軌跡輔助系統


